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ESEMPIO: Programma che gestisce i comandi di base di un motore passo passo

Nel programma e presente codice che va ripetuto piu volte. Per una scrittura piu efficiente € meglio scrivere questa
parte di codice in dei sottoprogrammi (funzioni) da richiamare all'occorrenza. E’ stato quindi creato un nuovo file.c,

denominato LibreriaMPP.c, con all'interno i sottoprogrammi : intestazioneMPP(), opzioni_iniz(); controllo().

Il programma principale (denominato K8055_MotorePP.c), alla luce della scelta precedente, contiene il seguente

codice:

1l #include <stdio.h>

¢ finclude <stdlib.h>

3 #include "LibreriakKe055.c™
4 #include "LikbreriaMPP.c"

g

i int maini)

FAR int h;

g gystem("COLOR O7™) ;

g avwio (]

10 h = COpenlevice (0] ;

11 if(h == ) printf ("Scheda 0 connessa™) :

12 el=se printf ("3cheda 0 non connessa™) ;
13 printf ("™vnh\nin™):

14 system( "pause™) ;

15 gyatem("CLI™) ;
16 gystem("COLOR OE™) ;

17 intestazioneMPP (] ;
18 opeioni_inizi):

19 controllof) ;

20 ClogeDevice (O] ;

i
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Il file LibreriaMPP.c risulta:

1 #include <string.h>

¢ void intestazione (void):
3 void opzioni iniz(veid):
4 void controllo(void) ;

L char ak[4] = "OFF", ro[4] = "CW*", re[5] = "ROFF®™, passc[5] = "PINT"™, ck[S5] = "H";

i

? rvoid intestazioneMPP ()

g { HAMNDLE h3tdout = GetitdHandle (3TD OUTPUT HAWDLE) ;

q printf ("™

1[' prlnt_fl:"'\ln b e e "];
11 printf(™n B B L
12 printf(™n w i

13 detConsoleTexthttribute (hitdout, 1 | FOREGROUND INTENSITY): /* Testo in blu scuro */
14 printf ("CONTROLLO DEL MOTORE PASZO PAZZOM)

15 SetConsoleTextdttribute (h3tdout, 14 | FOREGROUND IMNTENSITY): /# Testo in giallo *f
1a princt (" bk T

17 printf(™n * * "y
18 printfi™n R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R R L
19 h

Pl

¢l void opzioni iniz(void)

o fipEintE (0 Bheloni g sontboklos CLnLRT)

23 printf (" SELEZIONE CLOCE [S/H]: zanivn", ck)

24 printfi" ABILITAZIONE [CN/OFF]: z3\nin",ab) ;

25 printf (" ROTAZIONE [CWACCW] : sahvnin™,ro);

o6 printfi" PAS30 INTERO/MEZZO PASSO [PINT/MEZP]: %s\n\n",passo):

27 princfi(™ RESET [RON/ROFF] : $sVnvn",rel;

2a printf (™

~ s £t ’ et

Fer uscire [EXIT]:'ninhvn™):
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ClearDigitalChannel (6] ;
SetDigitalChannel (1) :
ClearDigitalChannel (2] ;
SetDigitalChannel (3):
ClearDigitalChannel (4) ;

printf ("™ Inserire un comando:

void controllo(void)
ichar com[5];
int n;
while (1)
{scanf (":=", &com) ;
if(strcwp (com, "3 ==0]

istrocpy ok, cow)

SetDigitalChannel (&) ;)

else if(strcwmp (com, "H™)==0)
fstropyick, com)

ClearDigitalChannel (&) 2}

if (strcmp (com, TON™) ==0]
{stropyiakb, com) ;!

ClearDigitalChannel (1) :}

else if(=trcwp (com, TOFF") ==0]
tstropyiakb, com) !

SetDigitalChannel (1) ;3

else if(=trcwp (com, "CW™) ==0])
{3tropyi(ro, Ccomm)

ClearDigitalChannel (2] ;}

else if (strcwp (com, "CCU") ==0)
{strcpyiro, com):;
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el=ze

el=e

else

el=e

el=ze

SethigitalChannel (2) ;) [ #
if (stromp (com, "EINT™) ==0]
{strcpyl(passo, com);
SetDigitalChannel (3):: F#
if (stromp (com, "HEZP™) ==0]
{atrcpy(passo, ocom ;!
ClearDigitalChannel (31} =
if (strcmp (com, "RON™) ==0)
{gtecpyire, com)
SethigitalChannel (4) ;) [ #
if (stromp (com, TROFF™) ==0]
{stropyire, com):
ClearDigitalChannel (4] [ =*
if (stromp (oo, "EXIT™) ==0]
{123ecthllligital () break;}

Passo INTERQD =/

MEEFEQ passo */

Rezet ON =7

Reset OFF £/

system|TCLE™) ;
intestazioneMFPP () :

PE L™ Opz iand i eenEBo -l

Y™y

REotazione ANTTORARTA =4

printf (™ SELEZIONE CLOCE [S/H]: yshvnin®, ck);
printf (" ABILITAZICNE [ON/OFF]: zahnhn",ab) ;
printf(* BOTAZIONE [CW/CCUW] : a'vn\n",rol;
printf(” FPASSO INTERO/MEZZO PASSO [PINT/MEZP]: %s\n'\n",passo):
printf (" RESET [RON/ROFF]: ssinin", re)
printf ("™ Fer uscire [EXIT]:%nhnhvn™):
printf (™ Inserire un comando: BEY
h
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